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EVO Lite Enterprise Series

Lekki, maty, lecz niezwykty




EVO Lite Enterprise Series
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Przeglad

Rozdziat 01




Wstep

ROBOTICS

Przeglad

Dron charakteryzuje sie niezwykle lekka i kompaktowa konstrukcja, ktéra znacznie utatwia jego obstuge, oraz wyposazony jest w
inteligentne aplikacje klasy przemystowej, takie jak rozpoznawanie obiektow wspomagane przez Al, nawigacja wizyjna w przypadku braku sygnatu GNSS oraz
wspotdzielenie informacgji. Enterprise wyposazony jest w podwdjny gimbal, kamere swiatta widzialnego przekazujaca ostre i szczegotowe
obrazy oraz kamere termowizyjna, ktora wspomaga proces podejmowania decyzji podczas lotu. wyposazony jest w niezwykle
czutg 1-calowg kamere swiatta widzialnego CMOS, ktora zapewnia doskonatg jakos¢ obrazu. Jest on obstugiwany przez profesjonalne oprogramowanie do
kontroli lotu (wczesniej wykorzystywane w dronach serii EVO Max), ktore zapewnia przyjazne dla uzytkownika funkcje obstugi, elastyczne

uruchomienie oraz skuteczne wykorzystanie w takich scenariuszach zastosowan jak bezpieczenstwo publiczne, akcje poszukiwawcze i ratunkowe oraz
wszelkiego rodzaju kontrole.

Wyglad Najwazniejsze cechy

N S @ N
® Lekki i przenosny ® Rozdzielczos¢ wideo 6K R ﬁ L
Bezpieczenstwo

® tatwe sterowanie ® Kamera termowizyjna publiczne

640*512
® Nawigacja wizyjna SLAM o Bl E
e MSDK binokularoyyy \!vizyjny

system omijania

przeszkod

® Rozpoznawanie celow

i pozycjonowanie ® Zasieg transmisji 12 km
wspomagane przez Al

® Dlugosc lotu 40 minut

Pozarnictwo poszukiwawc¢zo-
-ratunkowe



Wyglad

EVO Lite 640T

EVO Lite 6K

Enterprise

Enterprise



Wyglad

ROBOTICS

Widok z przodu Widok od gory Widok z tytu
do dotu

Widok od dotu
Widok z boku do gory Widok z boku (po ztozeniu)
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*Wyglad produktéw zaprezentowanych na ilustracjach moze nieznacznie réznic sie od ich rzeczywistego wygladu.



Wyglad

ROBOTICS

Inteligentny akumulator

Zasilanie

\?;/‘J, '/ Przedni system
A= detekcji wizyjnej




) Wyglad AUTEL

Czujnik ultradzwiekowy  /

Czujnik omijania przesz

-\’ }

~ Oswietlenie pomocnicze

Wspomaganie oéflietlenia przy ladowaniu

y

Dolny system detekcji w

Czujnik omijania przeszko



AUTEL

ROBOTICS

) WAYelETe

Akumulator

Przycisk zasilania ze wskaznikiem
stanu akumulatora

Interfejs rozszerzen

Gniazdo karty micro SD 4 \\
n1azdo karty micro > g Tylny system detEcjl izyjnej

Przedni czujnik omijania przeszkod
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Osiagi

D rO n O Transmisja obrazu

SkyLink

Rozdziat 02
Precyzyjna nawigacja
wizyjna SLAM

System percepcji
wizyjnej




Porownanie

Model

EVO Lite 640T

Mavic 3T

Wymiary

210 * 123 * 95 mm (po ztozeniu)

221 * 96,3 * 90,3 mm (po ztozeniu)

\WELE!

920 g
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Lekki | pr:cu)rny

Dron EVO Lite Enterprise Series wazy tylko 866 graméw, a jego wymiary
po ztozeniu wynoszg jedynie 210 x 123 x 95 mm, co umozliwia przenoszenie go
w plecaku. Niezwykta tatwosc obstugi sprawia, ze jest on idealnym rozwigzaniem

do misji prowadzonych przez jednego operatora.




40min 18m/s

Maks. dtugos¢ lotu Maks. predkos¢ lotu poziomego

-10°C ~ +40°C 12m/s 3000m

Temperatura robocza Maks. odpornosc na dziatanie wiatru Maks. wysokos¢ startowa n.p.m.
(Poziom 6)

Malty, lecz potezny Doskonate osiagi dronéw EVO Lite Enterprise Series pozwalaja stawiac czota wielu wyzwaniom w réznych scenariuszach zastosowan,
znacznie zwiekszajac skutecznosc misji wykonywanych przez jednego operatora.



Transmisja obrazu SkyLink

ROBOTICS

12km <200ms

Zasieg transmisji obrazu Latencja

rq t
/ T‘ -
108@P/30FPS  Pasmo wieloczgstotliwosciowe

z** /5,8 GHz

Transmisja obrazu w czasie rzeczywistym 900 MHz* / 2,4 GHz / 5,2

Transm|SJa obr

Dwu-sygnatowa technologia transmisji obrazu Autel Sky-Link o
obrazu przed zaktéceniami nawet przy odlegtosci transmisji siegajacej 12
900 MHz /2,4 GHz / 5,2 GHz / 5,8 GHz, co umozliwia automatyczny wyb
sposob adpowiednia ochrone przed tymi zaktdceniami.

mopgo odbioru, zapewnia lepsza ochrone przesytu
je z adaptacyjna sekwencyjna zmiana czestotliwosci w. zakresie' \
iesieniu do zaktocen elektromagnetycznych, zapewniajac w ten

* Czestotliwos¢ 900 MHz dostepna jedynie na obszarach objetych certyfikacja FCC.



Nawigacja wizyjna SLAM

ROBOTICS

Precyzyjna nawigacja wizyjna SLAM

W przypadku zakiécenia komunikacji satelitarnej lub ograniczenia mocy sygnatu
w obszarach zabudowanych technologia nawigacji wizyjnej SLAM zapewnia
stabilny lot na obszarach, gdzie sygnat GNSS jest niedostepny.

200m 6 km

Wysokos¢ Odlegtosc




System percepcji wizyjnej

System percepcji wizyjne]

Dron wyposazony jest w przednie, tylne i dolne
szerokokatne czujniki wizyjne zapewniajace przedni
binokularowy zakres percepcji 90°, co skutkuje
niezawodnym bezpieczenstwem lotu.




Wiele rozwigzan do ochrony danych

ROBOTICS

Ochrona prywatnosci Zaszyfrowana pamiec Transmisja strumieniowa
na zywo

Obstuga protokotéw RTMP i RTSP* do transmisji

Przesytanie dziennikéw lotu, lokalizacji oraz innych Mozliwo$¢ stosowania szyfrowania AES do ochrony strumieniowej na zywo zapewniajacej zdalny podglad
prywatnych danych wymaga zezwolenia zdje¢, filméw i dziennikow lotow z dostepem i analize obrazéw w czasie rzeczywistym.
uzytkownika. zastrzezonym hastem.

*Aktualizacje protokdtu RTSP transmisji
strumieniowej wideo na zywo beda dostepne w
najblizszej przysztosci.



OOOOOOOO

. | w gimbal
Gimbal

Rozdziat 03 Gimbal z podwojnym
obiektywem




Przeglad

EVO Lite 640T

EVO Lite 6K

Enterprise

Enterprise



ROBOTICS

) EVO Lite 6K Enterprise — kamera 6K wyposazona w gimbal

Kamera swiatta widzialnego

1-calowy CMOS

Przestona regulowana w zakresie F2.8 ~ F11
Efektywna liczba pikseli 20 MP

3-krotny zoom optyczny

16-krotny zoom cyfrowy

Kamera swiatta widzialnego 6K umozliwia wykonywanie niskoszumowych uje¢ o wysokiej rozdzielczosci w warunkach niskiego oswietlenia,
zapewniajagc w ten sposdb doskonaty podglad celéw w zastosowaniach takich jak akcje policyjne, patrole oraz akcje poszukiwawcze i ratunkowe.



ROBOTICS

) EVO Lite 640T Enterprise — podwadjny oblektyw AUTEL

T —— I

Sk 5 l

Kamera termowizyjna

Diugosc¢ ogniskowej 9,1 mm
Rozdzielczos¢ 640*512
16-krotny zoom cyfrowy

Kamera swiatta
widzialnego

1/2-calowy CMOS
Efektywna liczba pikseli 48 MP
16-krotny zoom cyfrowy

Podwdjny gimbal z szerokokatna kamera swiatta widzialnego zapewnia szerokie pole widzenia oraz niezwykle ostre obrazy o wysokiej rozdzielczosci,
a kamera termowizyjna na podczerwien wykorzystuje algorytmy obrazowania termicznego o wysokiej rozdzielczosci, zapewniajac wyrazng i
szczegotowaq identyfikacje zrodta ciepta.
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Ekosystem

Rozdzial 04 O Aplikacja Autel Enterprise




Inteligentny kontroler Autel SE V2

ROBOTICS

Oprogramowanie klasy korporacyjnej

Autel Enterprise to profes;onalne oprogramowanie do kontroli lotu opracowane z mysla o zastosowaniach kIasy korporacyjnej. Zoptymalizowany interaktywny inter-
fejs utatwia obstuge i zwieksza jej skutecznos¢ — edytowalny pasek narzedzi sprawia, ze obstuga jest |ntU|chna i niezwykle fatwa, a szeroki zakres zintegrowanych
profesjonalnych funkcji umozliwia petne wykorzystanie zaawansowanych funkcjonalnosci dronow serii EVO Lite Enterprise. Obstugiwany jest takze system

ktéry umozliwia zewnetrznym dostawcom tworzenie whasnych aplikacji rozszerzajacych zakres funkcjonalnosci dostosowanych do danych zastosowan.
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e Y Inteligentny kontroler Autel SE V2
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Wyswietlacz: , maksymalna jasnos¢ , rozdzielczos¢ 1440*720
Czas pracy akumulatora: Wymienny akumulator, czas pracy 1,5 godziny,
mozliwos$¢ wymiany , €o znacznie wydtuza jego czas pracy.
Pamie¢ masowa: Wbudowana pamie¢ masowa , mozliwos¢ rozszerzenia
przy uzyciu karty microSD o pojemnosci 128 GB.

Dostosowanie do warunkéw srodowiskowych: Temperatura srodowiska pracy
w zakresie od -10°C do 40°C.

]
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Aplikacja Autel Enterprise

Dzielony ekran

GNSS Mode | Manual Flight Baa26x Tl & 0™ e o0 Standard

Elor 0 © o O S 85

Screenshot  Recording  Brightness  Defog More

94 e

AGLO.Om
VIS 0.0nVs g

80%
B DO.Om
E"" 3156 H/S 0.0m/s
Vs "4 MSLSS.0m

Jednoczesne, dwukanatowe wyswietlanie obrazu z
kamery swiatta widzialnego, kamery na podczerwien
oraz mapy na ekranie umozliwia dostep do wielu
informacji w celu utatwienia poréwnania uzyskanych
danych.

Programowalny pasek narzedzi

GNSS Mode | Manual Flight Bhazer Sl " Standard

Shorteuts

Jinglongeun User Services and Settings

Qilingcun (o} @ @

Semogs  Fightlog  Encopt

Uzytkownik moze odpowiednio dostosowac pasek
narzedzi w aplikacji do wiasnych potrzeb, zapewniajac
szybki dostep do czesto uzywanych funkgcji w celu
odpowiedniej optymalizacji obstugi.

ROBOTICS

Mapy w trybie offline

< Download map

Funkcja ta rozwiazuje problemy dotyczace btedéw
pobierania map w przypadku braku dostepu sieci lub
stabego zasiegu, co z kolei przektada sie na
precyzyjne okreslenie potozenia drona w trakcie lotu.



) Aplikacja Autel Enterprise

AUTEL

ROBOTICS

Misje z punktami
orlentach nymi
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Uzytkownik moze dodawac punkty orientacyjne oraz
indywidualnie konfigurowac parametry.

Misje po wielokacie
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Mozliwo$¢ automatycznego generowania
wielokatnych obszaréw lotu po jednym nacisnieciu
odpowiedniego przycisku.

Transmisja strumieniowa
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Obstuga protokotow RTMP i RTSP* do transmisji
strumieniowej na zywo zapewniajacej zdalny podglad i
analize obrazow w czasie rzeczywistym.




Rozpoznawanie celow i pozycjonowanie wspomagane przez Al

ROBOTICS
GNSS Mode | RECOG T 85% il &% [Rr 85% 120 | Standard
Statystyki
Szybkie okreslanie biezacego
obszaru na podstawie
przekazanych typow i liczb
celow.
Typ celu

Typy celow wyswietlane sa
w czasie rzeczywistym, a
wyniki rozpoznawania
obiektow wspomaganego
przez funkcje Al
} - przekazywane sg bez
ive ! B - ‘S koniecznosci pofaczenia z

o X sy W L] 0. s " : : siecia.

e MMSL300/m )

\YETeE!

Wyswietlanie koordynat
celu na mapie w czasie
rzeczywistym.

Rozpoznawanie celdw i pozycjonowanie wspomagane przez Al

Dzieki zastosowaniu szerokokatnych obiektywow na podczerwien obstugiwanych przez inteligentne algorytmy Al oraz samouczacy sie system dron automatycznie
rozpoznaje i lokalizuje nawet do 64 réznych obiektéw, takich jak osoby, samochody, todzie i sztuczne ognie, odwzorowujac ich potozenie na mapie.



Demonstracja dziatania funkcji rozpoznawania celu

ROBOTICS
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ROBOTICS

PO rCI)Wﬂ an ie O Porownanie produktow
Rozdziat 06 O Porownanie parametrow




Porownanie z dronem serii EVO Lite

ROBOTICS

PN

Model Autel EVO Lite Enterprise Series Autel EVO Lite Series
Kolor Space Gray Danxia Orange, Glacier White, Space Gray
Gimbal e G5 Salme e Loz ie e peeiel i Kamera 6K na gimbalu, kamera na 4-osiowym gimbalu pionowym

+ kamera Swiatta widzialnego

Kontroler zdalnego
sterowania

Inteligentny kontroler zdalnego sterowania
Autel SE V2 (z wyswietlaczem)

Prosty kontroler zdalnego sterowania Autel
(faczacy sie ze smartfonem)

Aplikacja
Mission Flight

Aplikacja Autel Enterprise (rozszerzony zakres funkcji)

Aplikacja AutelSky App (do zdjec lotniczych)




Porownanie wygladu inteligentnego kontrolera Autel V2

ROBOTICS

&i - - -
‘ (oure |
amfA ), (ouzEe
Inteligentny kontroler Autel SE V2 Inteligentny kontroler Autel SE
1. Wyswietlacz: Zmiana wielkosci z 6,4 cala na ; zmiana materiatu wykonania wyswietlacza z

2. Wyglad: @ Mniejszy kat szkta zewnetrznego wySW|etIacza V2. @ Wyswietlacz o konstrukgcji katowej. @ Nleznacznle obnizony wskaznik natadowania
akumulatora. @ Brak logo w czesci przedniej. ® Na pokrywie komory akumulatora dodano trojkatny wskaznik.
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Wymia Po ztozeniu: 210 mm x 123 mm x 95 mm Po ztozeniu: 245 x 130 x 111 mm
ymiary Po roztozeniu: 433 mm x 516 mm x 95 mm Po roztozeniu: 506 x 620 x 111 mm
Masa catkowita 8669 11109
Maks. masa startowa 8669 1999¢g
Rozstaw podwozia 368mm 427mm
Maksymalna predkos¢ lotu poziomego 18m/s 20m/s
Maksymalna dtugos¢ lotu 40 minut 42 minuty
Maksym.alna pdpprnoéé Poziom 6, 12 m/s Poziom 6, 12 m/s
na dziatanie wiatru
Maksymalny putap lotu 3000m 7000m
System czujnikéw omijania przeszkod 3-kierunkowy binokularowy wizyjny system omijania przeszkéd 6-kierunkowy binokularowy wizyjny system omijania przeszkod
Interfejs rozszerzenia brak Obstugiwany

obciazenia uzytkowego

P EILEER 6D @em e lIIEL Aplikacja Autel Enterprise Aplikacja Autel Explorer
w ramach misji

1. Waga: Dron EVO Lite Enterprise Edition jest o okoto 20% Izejszy od EVO II.
2. Aplikacje: EVO Lite Enterprise jest obstugiwany przez najnowsza aplikacje Enterprise. Wiekszy zakres funkcji umozliwia uzycie drona w wielu scenariuszach zastosowan wykorzystywanych
d q przez rézne branze (w poréwnaniu z Autel Explorer) — przykfady obejmuja szybkie zadania, inteligentne rozpoznawanie celu wspierane przez funkcje Al itd.
Podsumowanie 3. Osiagi: Poniewaz jest to mniejszy model, jego kadtub zapewnia nizsze osiagi w poréwnaniu z dronami EVO Il serii V3, w zakresie takich cech jak dlugos¢ lotu, predkos¢ lotu oraz skutecznosé¢

omijania przeszkdd.



Wyglad gimbala

Kamera szerokokatna

1-calowy CMOS
16-krotny zoom cyfrowy
Ogniskowa: 29 mm
Efektywna liczba pikseli: 20 MP

1-calowy CMOS
16-krotny zoom cyfrowy
Ogniskowa: 29 mm
Efektywna liczba pikseli: 20 MP

1/2-calowy CMOS
16-krotny zoom cyfrowy
Ogniskowa: 25,6 mm
Efektywna liczba pikseli: 48 MP

1/2-calowy CMOS
16-krotny zoom cyfrowy
Ogniskowa: 25,6 mm
Efektywna liczba pikseli: 48 MP

Kamera termowizyjna

Ogniskowa: 9,1 mm
Pole widzenia: 61°
640 x 512 / 30 FPS

Ogniskowa: 13 mm
Pole widzenia: 42°
640 x 512 / 30 FPS

Podsumowanie

Roznice: Ogniskowa kamery termowizyjnej drona Lite 640T Enterprise wynosi 9,1 mm z szerszym polem widzenia (FOV 61 stopni),

a ogniskowa EVO Il Dual 640T V3 wynosi 13 mm z polem widzenia 42 stopnie.
Wydajnos¢ kamery na gimbalu jest praktycznie taka sama jak przy uzyciu gimbala 6K lub gimbala z podwdjnym oswietleniem.
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Marketing - poziom C C1 C1 C1 c1 c2
Wvmia Po ztozeniu: 207 x 100,5 x 91,1 mm Po ztozeniu: 210 x 123 x 95 mm Po ztozeniu: 221 x 96,3 x 90,3 mm Po ztozeniu: 210 x 123 x 95 mm Po ztozeniu: 221 x 96,3 x 90,3 mm
y ry Po roztozeniu: 258,8 x 326 x 105,8 mm Po roztozeniu: 433 x 516 x 95 mm Po rozlozeniu: 347,5 x 283 x 107,7 mm Po roztozeniu: 433 x 516 x 95 mm Po roztozeniu: 347,5 x 283 x 107,7 mm
Rozstaw podwozia 302mm 368mm 380.Tmm 368mm 380.Tmm
Masa catkowita 7209 8669 915¢g 8669 920g
L T SR 7209 8669 1050g 866 1050g
Ma'l‘syma'“‘i‘ predkos¢ 21m/s 18m/s 21m/s 18m/s 21m/s
otu poziomego
Maksyft,\alna 46 minut 40 minut 45 minut 40 minut 45 minut
dlugosc lotu
Maksymalna odpornos¢
na dziatanie wiatru 12m/s 12m/s 12m/s 12m/s 12m/s
Zasigg transmisj; 20km 12km 15km 12km 15km
obrazu
System czujnikéw o _ . 3-kierunkowy binokularowy o . . 3-kierunkowy binokularowy o ' .
. P Wizyjny, wielokierunkowy wizyjny system omijania Wizyjny, wielokierunkowy wizyjny system omijania Wizyjny, wielokierunkowy
omijania przeszkod . .
przeszkod przeszkod
Interfejs rozszerzenia / / Support / support

obciazenia uzytkowego



Wyglad

Kamera optyczna

Kamera szerokokatna
1-calowy CMOS
16-krotny zoom cyfrowy
Odpowiednik formatu: 29 mm
Efektywna liczba pikseli: 20 MP

Kamera szerokokatna
1/1,3-calowy CMOS
Odpowiednik formatu: 24 mm
Efektywna liczba pikseli: 48 MP

Kamera szerokokatna
4/3-calowy CMOS
Odpowiednik formatu: 24 mm
Efektywna liczba pikseli: 20 MP

Kamera sSrednia
z teleobiektywem
1/1,3-calowy CMOS
Odpowiednik formatu: 70 mm
Efektywna liczba pikseli: 48 MP

Kamera z teleobiektywem
1/2-calowy CMOS
Odpowiednik formatu: 162 mm
Efektywna liczba pikseli: 12 MP

Kamera szerokokatna
1/2-calowy CMOS
Odpowiednik formatu: 25,6 mm
Efektywna liczba pikseli: 48 MP

Kamera szerokokatna
1/2-calowy CMOS
Odpowiednik formatu: 24 mm
Efektywna liczba pikseli: 48 MP

Kamera z teleobiektywem
1/2-calowy CMOS
Odpowiednik formatu: 162 mm
Efektywna liczba pikseli: 12 MP

Kamera termowizyjna

Ogniskowa: 9,1 mm
Pole widzenia: 61°
640 x 512 / 30 FPS

Ogniskowa réwnowazna: 40 mm

Pole widzenia: 61°
640 x 512 / 30 FPS

Podsumowanie

Waga: EVO Lite Enterprise jest okoto 10% Izejszy niz Mavic 3 E, co sprawia, Ze jest on bardziej poreczny w obstudze (C1).
Aplikacje: Aplikacja Enterprise — wiekszy zakres funkcji w poréwnaniu z DJI do wielu scenariuszy zastosowan wykorzystywanych przez rézne branze, np. szybkie zadania, inteligentne
rozpoznawanie celu wspierane przez funkcje Al itd.
Osiagi: parametry takie jak dtugotrwatosc lotu, predkosé lotu, omijanie przeszkdd, transmisja obrazéw itd. s nizsze niz w przypadku drondéw serii Mavic 3.

Kamera: 6K w poréwnaniu z 1-calowym CMOS - lepsza jakos¢ obrazowania lepsza niz w przypadku Air3 i gorsza niz w przypadku M3E; elementy sprzetowe kamery wersji 640T maja
jakos¢ podobng do elementéw M3T (oprdcz teleobiektywu).



Wykaz elementéw w wyposazeniu standardowym i opcjonalnym

Wykaz produktow

Pozycje

Dron

(ze $Smigtami,
gimbalem i
zabezpieczeniem
gimbala, karta
microSD 32 G)

Inteligentny kontroler zdalnego

sterowania Autel SE V2

Przekaznik przewodowy
(Inteligentny kontroler
zdalnego sterowania 7,9" +
przetwornik*2)

Zasilacz

Kabel USB (A-C)

Skrécona instrukcja obstugi
Wykaz produktow

Wytaczenie odpowiedzialnosci
Instrukcja

bezpiecznej obstugi

Skrocona instrukcja obstugi
akumulatora

Opakowanie (pudetko)

Wytrzymaly futerat

Akumulator tyﬁu
Intelligent Flight Battery

Zapasowe $migto (zespot)
Uniwersalna tadowarka

Zasilacz (zdalne sterowanie)

tadowarka do wielu
akumulatoréw do kontrolera
zdalnego sterowania

Akumulator kontrolera
zdalnego sterowania

Zestaw standardowy P45 ENAITSEE T E] 1Y

Dron

(z akumulatorem*1)

Zasilacz

Instrukcja
obstugi

Inteligentny
kontroler
zdalnego

sterowania

SE V2

Opakowanie

(elementy dodane
do zestawu podstawowego)

+ 2 akumulatory

+ 2 Smigta

+ 1 wytrzymalty futerat

ROBOTICS

Akcesoria opcjonalne

Zapasowe
Smigta

Akumulator
kontrolera
zdalnego
sterowania

Akumulator

tadowarka
do wielu
akumulatorow
do drona

Inteligentna
tadowarka do
wielu
akumulatorow*

tadowarka do
wielu
akumulatorow
do kontrolera
zdalnego
sterowania

* Inteligentna fadowarka do wielu akumulatoréw: szybka tadowarka 200 W, maks. 3 akumulatory + 1 kontroler zdalnego sterowania jednoczesnie



ROBOTICS

Zestaw
podstawowy

Zestaw
profesjonalny




AUTEL x ARTC

....................................

Dziekujemy!

AUTEL



